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 بهبود عملكرد اين روش

 

 چكيده

( در موتورهااي اققاا ي دو  DTCهاي بهبود عملكرد كنترل مستقيم گشتاور )هاي اخير روشدر سال

تغذ ه مورد توجه بسياري از محققان قرار گرفته است. موضوع اصلي روش كنتارل مساتقيم گشاتاور 

 باشد.چگونگي انتخاب بردار وقتاژ مناسب براي كنترل گشتاور و د گر كميات مورد كنترل مي

موتورهاي اققا ي معموقي  روش كنترل مستقيم گشتاور كلاسيك در موتورهاي اققا ي دو تغذ ه مانند

باشد. ضمنا با توجه به ا نكه ماشين اققا ي دو تغذ ه اغلب به صورت ژنراتاور در داراي نقاط ضعفي مي

گردد. ا جاد شرا ط لازم براي اتصال نيروگاه به شبكه و امكان ا جاد كنتارل نيروگاه بادي استفاده مي

 باشد.بسياري ميجر ان راكتيو و ضر ب توان در شبكه داراي اهميت 

ها ي براي ازبين بردن عيوب كنتارل مساتقيم گشاتاور كلاسايك در ا ن سمينار علاوه بر بيان روش

نظير كاهش كاهش و تثبيت فركانس كليدزني و كاهش ر پل شار و گشتاور به بياان سااختارها ي از 

و  ا  شبكه را فراهم كرد پرداز م كه در آن بتوان سنكرونيزم ژنراتور باروش كنترل مستقيم گشتاور مي

   جر ان راكتيو و ضر ب توان را توسط ا ن ساختار كنترل كرد.
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