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 چکیده

 

. روند ترین نیازهاي اولیه هر خانواده به شمار می از جمله ضروري و کولر هاي اسپیلیت خانگی امروزه ، یخچال
خانگی؛ در ردیف اولین و  مند از این وسیله خانگی و در مقایسه با سایر لوازم هاي بهره باتوجه به درصد خانواده

 500بطور متوسط  ویا یک کولر اسپیلیت اگر هریخچال. اند مهمترین وسیله خانگی در کشور قرار داده شده
مگاوات بدست 1085معادل  وکولر کیلووات ساعت در سال برق مصرف نماید، توان مصرفی ناشی ازیخچال

هاي تولید ،انتقال و توزیع برق ، اهمیت بهینه سازي مصرف برق این وسیله پر  توجه به هزینه آید که با  می
خانگی تحقیقات  ایلاین وسهاي صرفه جویی در  براي تعیین پتانسیل.گردد می مصرف بیش از پیش روشن

انرژي یخچالهاي  انجام و عوامل مؤثر بر مصرفو کولر هاي اسپیلیت و تجربی بر روي تعدادي از یخچال  نظري
روشن شد که استفاده از سیستم اینورتري این هدف را میسر  در یک بررسی اجمالی. مورد بررسی تعیین گردید

  .خواهد نمود

به معناي دور متغیر یا معکوس کننده می باشد و در سیستم هاي کمپرسوري  گرداناینورتر به معناي وارون 
بوده به طوري که چرخش کمپرسور دورانی و سرعت ان متغیر است و بسته به دما و رطوبت تنظیمی بوسیله 

د کاربر دور کمپرسور کم و یا زیاد می شود و هیچ وقت کمپرسور در زمانی که به دماي دلخواه کاربر برس
خاموش کامل نمی شود فقط دور ان کم شده و با حداقل مصرف کار می کند و بسته به نیاز مجددا شروع به کار 
با دور بالا می کند پس همیشه دور کمپرسور زیاد و یا در جهت عکس کم شده و به اصطلاح کمپرسور استارت 

اصلی مصرف برق زیاد است در سیستم ااضافه نمی کند وعمل اتومات کردن و استارت کردن کمپرسور که باعث 
اینورتر در واقع با تغییر فرکانس و ولتاژ برق باعث کاهش مصرف شده و تمام عمل . هاي اینورتر اتفاق نمی افتد 

.کرد دستگاه هوشمند می باشد  

 

 

 

 


